robotique

Montage :
a axe horizontal ou vertical

Réduction :
50:1 - 100:1

Vitesse angulaire :
2 rad/sec max.

Précision de positionnement :

1 minute maxi

Motorisation :
Pas a Pas ou Brushless

Réducteur Harmonic Drive
HDUC-25-50-BLR
HDUC-25-100-BLR

Poids Hors motorisation:
32Kg
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