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�/�H�V���W�D�E�O�H�V���H�W���P�R�G�X�O�H�V����
�O�L�Q�p�D�L�U�H�V

Actuator and linear tables

TABLES LINEAIRES

�/�H�V�� �W�D�E�O�H�V�� �6�0�/�6�� �S�H�U�P�H�W�W�H�Q�W�� �G�H�� �U�p�D�O�L�V�H�U�� �G�H�V�� �P�R�X�Y�H�P�H�Q�W�V�� �O�L�Q�p�D�L�U�H�V�� �S�U�p�F�L�V����

�H�W���X�Q�H���J�U�D�Q�G�H���V�L�P�S�O�L�F�L�W�p���G�¶�L�Q�W�p�J�U�D�W�L�R�Q���3�R�X�U���U�p�S�R�Q�G�U�H���j���O�¶�H�Q�V�H�P�E�O�H���G�H�V���E�H�V�R�L�Q�V��

�H�[�S�U�L�P�p�V�����O�H�V���W�D�E�O�H�V���6�0�/�6���V�H���G�p�F�O�L�Q�H�Q�W���H�Q���S�O�X�V�L�H�X�U�V���Y�H�U�V�L�R�Q�V����

�‡���6�D�Q�V���H�Q�W�U�D�v�Q�H�P�H�Q�W��

�‡���(�Q�W�U�D�v�Q�H�P�H�Q�W���S�D�V���Y�L�V���W�U�D�S�p�]�R�w�G�D�O�H�����D�F�L�H�U�����L�Q�R�[����

�‡���(�Q�W�U�D�v�Q�H�P�H�Q�W���S�D�V���Y�L�V���j���E�L�O�O�H�V�����S�D�V���j���G�U�R�L�W�H���R�X���j���J�D�X�F�K�H����

�‡���(�Q�W�U�D�v�Q�H�P�H�Q�W���S�D�U���Y�p�U�L�Q���S�Q�H�X�P�D�W�L�T�X�H��

�/�H�V���W�D�E�O�H�V���6�/�7�/���S�H�U�P�H�W�W�H�Q�W���X�Q�H���V�R�O�X�W�L�R�Q���V�L�P�S�O�H���H�W���L�Q�Q�R�Y�D�Q�W�H���S�R�X�U���O�H�V���D�S�S�O�L�F�D�W�L�R�Q�V��

�D�\�D�Q�W���G�H�V���E�H�V�R�L�Q�V���G�H���J�U�D�Q�G�H���U�L�J�L�G�L�W�p���H�W���G�¶�X�Q�H���S�U�p�F�L�V�L�R�Q���L�P�S�R�U�W�D�Q�W�H����

�&�H�W�W�H���J�D�P�P�H���G�H���S�U�R�G�X�L�W���D�S�S�R�U�W�H���X�Q�H���V�R�X�S�O�H�V�V�H���G�X���P�R�X�Y�H�P�H�Q�W�����X�Q�H���Y�L�W�H�V�V�H��

�W�U�q�V���L�P�S�R�U�W�D�Q�W�H���H�W���X�Q�H���¿�D�E�L�O�L�W�p���H�[�F�H�S�W�L�R�Q�Q�H�O�O�H��

�/�H���J�X�L�G�D�J�H���H�V�W���D�V�V�X�U�p���S�D�U���U�D�L�O�V���S�U�L�V�P�D�W�L�T�X�H�V�����,�O���H�V�W���S�R�V�V�L�E�O�H���G�¶�p�T�X�L�S�H�U���O�D���W�D�E�O�H��

�6�/�7�/���D�Y�H�F���G�H�V���S�D�W�L�Q�V���I�R�U�W�H�V���F�K�D�U�J�H�V��

MODULES LINEAIRE

�1�R�W�U�H���J�D�P�P�H���G�H���S�U�R�G�X�L�W�V���V�H���G�p�F�O�L�Q�H���H�Q���G�H�X�[���I�D�P�L�O�O�H�V����

�‡�� �/�H�V�� �P�R�G�X�O�H�V�� �O�L�Q�p�D�L�U�H�V�� �D�Y�H�F�� �X�Q���H�Q�W�U�D�v�Q�H�P�H�Q�W���S�D�U�� �Y�L�V�� �j�� �E�L�O�O�H�V�� �S�R�X�Y�D�Q�W���U�p�D�O�L�V�H�U����

�� �G�H�V���P�R�X�Y�H�P�H�Q�W�V���V�L�O�H�Q�F�L�H�X�[���D�Y�H�F���X�Q�H���S�U�p�F�L�V�L�R�Q���G�H���T�X�H�O�T�X�H�V���P�L�F�U�R�Q�V��

�‡���/�H�V�� �P�R�G�X�O�H�V�� �O�L�Q�p�D�L�U�H�V�� �D�Y�H�F�� �H�Q�W�U�D�v�Q�H�P�H�Q�W�� �S�D�U�� �F�R�X�U�U�R�L�H�� �S�R�X�U�� �O�H�V�� �D�S�S�O�L�F�D�W�L�R�Q�V����

�� �F�R�X�U�D�Q�W�H�V���G�H���O�¶�L�Q�G�X�V�W�U�L�H���D�Y�H�F���X�Q�H���S�U�p�F�L�V�L�R�Q���G�H�������������D�X���P�q�W�U�H���H�W���S�R�X�Y�D�Q�W���D�F�F�H�S�W�H�U����

�� �G�H�V���F�R�X�U�V�H�V���W�U�q�V���L�P�S�R�U�W�D�Q�W�H���M�X�V�T�X�¶�j���F�L�Q�T���P�q�W�U�H�V���H�W���P�r�P�H���S�O�X�V���D�Y�H�F���X�Q�H���M�R�Q�F�W�L�R�Q��

�8�Q���Y�D�V�W�H���F�K�R�L�[���G�H���S�U�R�G�X�L�W���V�H�O�R�Q���O�H�V���E�H�V�R�L�Q�V���G�H���O�¶�D�S�S�O�L�F�D�W�L�R�Q���H�W���O�H�V���F�R�Q�W�U�D�L�Q�W�H�V����

�G�¶�X�W�L�O�L�V�D�W�L�R�Q���H�Q���W�H�U�P�H���G�H���F�K�D�U�J�H���G�H���Y�L�W�H�V�V�H���H�W���G�H���S�U�p�F�L�V�L�R�Q��
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Type SMLS

PALIERS ALUMINUM AVEC 4 DOUILLES A BILLES - ALUMINUM LINEAR TABLE HOUSING

Référence
Type

Dimensions - Dimensions - mm
Poids

Sans douilles 
Weight

without  ball 
bushing

g
 d D A M E S U T h H

SMLS  8 - 8 16 65 55 32 �0�� 4.3 11 11.5 23 ������

SMLS 12 - 12 22 85 73 42 �0�� 5.3 13 16 32 ������

SMLS 16 - 16 26 ������ 88 54 �0�� 5.3 13 18 36 ������

SMLS 20 - ���� 32 ������ 115 72 �0�� 6.8 18 23 46 ����������

SMLS 25 - 25 ���� ������ ������ 88 �0���� 9 22 28 56 ����������

SMLS 30 - ���� 47 ������ 158 96 �0���� �������� 26 32 64 ����������

SMLS 40 - ���� 62 ������ ������ 122 �0���� 13.5 34 ���� ���� ����������

�0�R�G�q�O�H���I�H�U�P�p

Type de douilles à billes
Version standard - Standard type
LME Cage résine Resin cage
LMEA Cage acier Steel cage
LMES Inox cage résine Stainless steel resin cage
SBE Auto-alignante Self-aligning

Version de précision - Precision type
KBG Cage résine Resin cage
KB Cage acier Steel cage
KBSG Inox cage résine Stainless steel resin cage
TK Auto-alignante Self-aligning
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Type KTA

SUPPORTS D’EXTREMITES EN ALUMINIUM - ALUMINUM SHAFTS END SUPPORT

�7�U�R�X�V���G�H���¿�[�D�W�L�R�Q���V�X�L�Y�D�Q�W���'�,�1��������������������������Mounting bolts according to DIN912-8.8.
Support d’arbre pour plateau SMLS / ���6�K�D�I�W���H�Q�G���V�X�S�S�R�U�W���I�R�U���6�0�/�6���W�D�E�O�H��

Référence
Type

Dimensions - Dimensions - mm
Poids - Weigt

g
d A H E i O B N

KTA 8   8 65 23 32 12.5 5.5 12 52 ����

KTA 12 12 85 32 42 18 6.6 14 ���� ����

KTA 16 16 ������ 36 54 ���� ������ 18 82 ������

KTA 20 ���� ������ 46 72 25 �������� ���� ������ ������

KTA 25 25 ������ 56 88 ���� 13.5 25 132 ������

KTA 30 ���� ������ 64 96 35 13.5 25 ������ ������

KTA 40 ���� ������ ���� 122 44 17.5 ���� ������ ����������
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Référence
Type

Dimensions - Dimensions - mm
Poids

Sans douilles 
Weight

without  ball 
bushing

g
 d D A M E S U T h H S1

FSKBO 12 - 12 22 85 73 42 �0�� 5.3 13 18 ���� 7 ������

FSKBO 16 - 16 26 ������ 88 54 �0�� 5.3 13 22 35 9.4 ������

FSKBO 20  - ���� 32 ������ 115 72 �0�� 6.8 18 25 42 �������� ����������

FSKBO 25  - 25 ���� ������ ������ 88 �0���� 9 22 ���� 51 12.9 ����������

FSKBO 30  - ���� 47 ������ 158 96 �0���� �������� 26 35 ���� 13.9 ����������

FSKBO 40  - ���� 62 ������ ������ 122 �0���� 13.5 34 45 77 18.2 ����������

Type FSKBO

�0�R�G�q�O�H���R�X�Y�H�U�W

PALIERS ALUMINUM AVEC 4 DOUILLES A BILLES - OPEN ALUMINUM LINEAR TABLE HOUSING

Type de douilles à billes
Version standard - Standard type
LME Cage résine Resin cage
LMEA Cage acier Steel cage
LMES Inox cage résine Stainless steel resin cage
SBE Auto-alignante Self-aligning

Version de précision - Precision type
KBG Cage résine Resin cage
KB Cage acier Steel cage
KBSG Inox cage résine Stainless steel resin cage
TK Auto-alignante Self-aligning

�6�X�S�S�R�U�W���G�¶�D�U�E�U�H���)�7�6�1���*�������S�D�J�H������
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TABLE LINEAIRE - LINEAR TABLE

Référence
Type

Dimensions - Dimensions - mm
Vérins

ActuatorØ
d’arbre A B D D1 D2 E F H H1 H2 M R N S

SMLS16-VP25 16 ������ 18 �� 9 �0�� �� 5 38 ���� 36 88 22 82 �0�� �,�6�2�����������‘����

SMLS20-VP32 ���� ������ ���� 6.5 11 �0�� 32.5 15 48 25 46 115 ���� ������ �0�����[�������� �,�6�2�������������‘����

SMLS25-VP40 25 ������ 25 6.5 13 �0���� 38 15 58 ���� 56 ������ 35 132 �0�����[�������� �,�6�2�������������‘����

SMLS30-VP50 ���� ������ 25 8.5 13 �0���� 46.5 16 67 35 64 158 ���� ������ �0���[������ �,�6�2�������������‘����

SMLS40-VP63 ���� ������ ���� 8.5 17 �0���� 56.5 16 84 44 ���� ������ 45 ������ �0�����[������ �,�6�2�������������‘����

�7�D�E�O�H���O�L�Q�p�D�L�U�H����
�S�R�X�U���Y�p�U�L�Q���S�Q�H�X�P�D�W�L�T�X�H

Type SMLS-VP

SMLS 16  -  VP   - LME  -  WV  -  145

Type de table
Table type

Longueur de course
Stroke lenght

Type d’arbre de précision
Shaft type
(W, WV, WRA, WRB, WH)

Exemple de désignation : 

Type de douilles à billes
Version standard - Standard type
LME Cage résine Resin cage
LMEA Cage acier Steel cage
LMES Inox cage résine Stainless steel resin cage
SBE Auto-alignante Self-aligning

Version de précision - Precision type
KBG Cage résine Resin cage
KB Cage acier Steel cage
KBSG Inox cage résine Stainless steel resin cage
TK Auto-alignante Self-aligning



������ �Z�Z�Z���À�L���L�Q�G�X�V�W�U�L�H���I�U

Référence
Type

Dimensions - Dimensions - mm Vis
Trapézoïdale

Steel
trapezoidal

Ø
d’arbre A B C d D1 D2 H H1 H2 H3 L1 M N

SMLS16-TR143 16 ������ 18 17 6 9 �0�� 38 ���� 37.5 36 11 88 82 �7�5���������'���*

SMLS20-TR184 ���� ������ ���� 19 8 11 �0�� 48 25 46 46 15 115 ������ �7�5���������'���*

SMLS25-TR184 25 ������ 25 19 8 13 �0���� 58 ���� 56 56 15 ������ 132 �7�5���������'���*

SMLS30-TR204 ���� ������ 25 19 ���� 13 �0���� 67 35 64 64 15 158 ������ �7�5���������'���*

SMLS40-TR245 ���� ������ ���� 27 12 17 �0���� 84 44 ���� ���� ���� ������ ������ �7�5���������'���*

Type SMLS-TR

�7�D�E�O�H���O�L�Q�p�D�L�U�H���D�Y�H�F��entraînement
�S�D�U���Y�L�V���W�U�D�S�p�]�R�w�G�D�O�H�������$�F�L�H�U���R�X���L�Q�R�[

TABLE LINEAIRE - LINEAR TABLE

SMLS 16  -  TR   123   D - LME  -  WV  -  145

Type de table
Table type

TR : Vis trapézoïdale acier
Steel trapezoidal spindle
TRI : Vis trapézoïdale inox

Stainless steel trapezoidal 
spindle

�'�L�D�P�q�W�U�H���H�W���S�D�V���G�H���Y�L�V
Diameter and pitch 

of the spindle

D : pas à droite
right hand

G : pas à gauche
left hand

Longueur de course
Stroke lenght

Type d’arbre de précision
Shaft type
(W, WV, WRA, WRB, WH)

Exemple de désignation : 

Type de douilles à billes
Version standard - Standard type
LME Cage résine Resin cage
LMEA Cage acier Steel cage
LMES Inox cage résine Stainless steel resin cage
SBE Auto-alignante Self-aligning

Version de précision - Precision type
KBG Cage résine Resin cage
KB Cage acier Steel cage
KBSG Inox cage résine Stainless steel resin cage
TK Auto-alignante Self-aligning

�6�X�U���G�H�P�D�Q�G�H�������7�5�������S�D�V���G�H�����������7�5�������S�D�V���G�H�����������7�5�������S�D�V���G�H�����������7�5�������S�D�V���G�H������
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Référence
Type

Dimensions - Dimensions - mm Vis
à billes

BallscrewØ
d’arbre A B C d D1 D2 G H H1 H2 H3 L1 M N

SMLS16-VB125 16 ������ 18 17 6 9 �0�� 5 38 ���� 37.5 36 11 88 82 �9�%��������

SMLS20-VB165 ���� ������ ���� 19 8 11 �0�� 15 48 25 46 46 15 115 ������ �9�%��������

SMLS25-VB165 25 ������ 25 19 8 13 �0���� 15 58 ���� 56 56 15 ������ 132 �9�%��������

SMLS30-VB205 ���� ������ 25 19 ���� 13 �0���� 16 67 35 64 64 15 158 ������ �9�%��������

SMLS40-VB255 ���� ������ ���� 27 12 17 �0���� 16 84 44 ���� ���� ���� ������ ������ �9�%��������

�7�D�E�O�H���O�L�Q�p�D�L�U�H���D�Y�H�F��entraînement
�S�D�U���Y�L�V���j���E�L�O�O�H�V���U�R�X�O�p�H���F�O�D�V�V�H���*��

Type SMLS-VB

TABLE LINEAIRE - LINEAR TABLE

SMLS 16  -  VB   1205   D - LME  -  WV  -  145

Type de table
Table type

�'�L�D�P�q�W�U�H���H�W���S�D�V���G�H���Y�L�V���j���E�L�O�O�H�V
Diameter and pitch 

of the ballscrew

D : pas à droite
right hand

G : pas à gauche
left hand

Longueur de course
Stroke lenght

Type d’arbre de précision
Shaft type
(W, WV, WRA, WRB, WH)

Exemple de désignation : 

Type de douilles à billes
Version standard - Standard type
LME Cage résine Resin cage
LMEA Cage acier Steel cage
LMES Inox cage résine Stainless steel resin cage
SBE Auto-alignante Self-aligning

Version de précision - Precision type
KBG Cage résine Resin cage
KB Cage acier Steel cage
KBSG Inox cage résine Stainless steel resin cage
TK Auto-alignante Self-aligning
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TABLE LINEAIRE - LINEAR TABLE

LES TABLES LINEAIRES SLTL-G

�/�H�V���W�D�E�O�H�V���O�L�Q�p�D�L�U�H�V���6�/�7�/���*���V�R�Q�W���X�Q�H���V�R�O�X�W�L�R�Q���¿�D�E�O�H����
�G�D�Q�V���O�D���U�p�D�O�L�V�D�W�L�R�Q���G�H���P�R�X�Y�H�P�H�Q�W�V���O�L�Q�p�D�L�U�H�V���G�H���S�U�p�F�L�V�L�R�Q����

�/�H�V���W�D�E�O�H�V���O�L�Q�p�D�L�U�H�V���6�/�7�/���*���V�R�Q�W���H�Q���D�O�X�P�L�Q�L�X�P���D�Q�R�G�L�V�p��

L‘entraînement :
�/�µ�H�Q�W�U�D�v�Q�H�P�H�Q�W���G�H���O�D���W�D�E�O�H���O�L�Q�p�D�L�U�H���V�H���I�D�L�W���S�D�U���O�µ�L�Q�W�H�U�P�p�G�L�D�L�U�H����
�G�µ�X�Q�H���Y�L�V���j���E�L�O�O�H�V���U�R�X�O�p�H���H�Q���S�U�p�F�L�V�L�R�Q���&������
���3�U�p�F�L�V�L�R�Q���������—�����������P�P����
�'�L�V�S�R�Q�L�E�O�H���H�Q���S�D�V���G�H�������H�W���������P�P��

Le guidage :
�/�H���J�X�L�G�D�J�H���G�H���O�D���W�D�E�O�H���H�V�W���D�V�V�X�U�p���S�D�U���G�H�V���J�X�L�G�D�J�H�V���j���U�H�F�L�U�F�X�O�D�W�L�R�Q���G�H���E�L�O�O�H�V��

La protection :
�/�µ�H�Q�V�H�P�E�O�H���G�H���O�D���J�D�P�P�H���6�/�7�/���*���H�V�W���G�µ�R�I�¿�F�H���p�T�X�L�S�p���G�H���V�R�X�I�À�H�W�V���G�H���S�U�R�W�H�F�W�L�R�Q���D�¿�Q���G�µ�D�V�V�X�U�H�U���X�Q���G�X�U�p�H����
�G�H���Y�L�H���P�D�[�L�P�X�P���D�X���V�\�V�W�q�P�H��

Charges SLTL15G-S SLTL15G-H SLTL20G-S SLTL20G-H SLTL25G-S SLTL25G-H

N Static Dynamic Static Dynamic Static Dynamic Static Dynamic Static Dynamic Static Dynamic

F1 ���������� �������� ���������� �������� ���������� ���������� ���������� ���������� ���������� ���������� ���������� ����������

F2 �������� �������� �������� �������� �������� �������� �������� �������� �������� �������� ���������� ��������

F3 �������� ������ �������� ������ 3196 �������� �������� �������� �������� �������� �������� ��������

Charges SLTL15G-S SLTL15G-H SLTL20G-S SLTL20G-H SLTL25G-S SLTL25G-H

Nm Static Dynamic Static Dynamic Static Dynamic Static Dynamic Static Dynamic Static Dynamic

Mx ������ ������ ������ ������ �������� ������ �������� ������ �������� ������ �������� ��������

My ������ ���� ������ ���� ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������

Mz ������ ���� ������ ���� ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������
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TABLE LINEAIRE - LINEAR TABLE

Référence
Dimensions en mm

A A1 B B1 C C1 D d E G G1 H H1

SLTL15G ������ ������ 125 ������ 25 8 �����K�� �����K�� ������ 55 55 ���� ����

SLTL20G ������ ������ ������ ������ ���� 12 �����K�� �����K�� ������ 55 55 ���� 71

SLTL25G ������ ������ ������ ������ ���� 12 �����K�� �����K�� ������ 55 55 ���� 85

Référence
Dimensions en mm

�3�D�V���G�H���O�D���Y�L�V
Ø

de la 
�Y�L�VH2 M N P S S1 T T1 V V1

SLTL15G ���� 6.5 25 ���� �0�� �0�� ���� 5 25 5 5 ���� 16

SLTL20G 36 6.5 25 ���� �0�� �0�� ���� 6 35 6 5 ���� ����

SLTL25G ���� 6.5 ���� ������ �0�� �0�� ������ 6 ���� 6 5 ���� 25

SLTL   15G - 5 - 4000 - S

Modèle SLTL
type SLTL

Dimension (15, 20 et 25)
Dimension

�3�D�V���G�H���O�D���Y�L�V
(5 ou 10)

Pitch of the ballscrew

S : table standard
Standard table
H : table forte charge
High load table

Longueur de la table
Table lenght

Exemple de désignation : 
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GUIDAGE A GALETS OUT-LINE - OUT-LINE LINEAR GUIDANCE SYSTEM

SYSTEMES GD
�/�H���V�\�V�W�q�P�H���O�L�Q�p�D�L�U�H���*�'���S�H�U�P�H�W���G�H���U�p�D�O�L�V�H�U���G�H�V���P�R�X�Y�H�P�H�Q�W�V����
�O�L�Q�p�D�L�U�H�V���D�Y�H�F���G�H�V���V�R�O�X�W�L�R�Q�V���G�H���P�R�Q�W�D�J�H�V���V�L�P�S�O�H�V�����p�F�R�Q�R�P�L�T�X�H�P�H�Q�W����
�H�W���W�H�F�K�Q�L�T�X�H�P�H�Q�W���D�Y�D�Q�W�D�J�H�X�[����
�/�H���J�D�O�H�W���G�H���U�R�X�O�H�P�H�Q�W���V�X�U���O�H�V���D�U�E�U�H�V���G�H���S�U�p�F�L�V�L�R�Q���H�V�W���U�p�J�O�D�E�O�H����
�H�Q���I�R�Q�F�W�L�R�Q���G�H���O�¶�D�S�S�O�L�F�D�W�L�R�Q�����F�H���T�X�L���S�H�U�P�H�W���D�X���V�\�V�W�q�P�H����
�G�H�V���P�R�X�Y�H�P�H�Q�W�V���G�R�X�[���H�Q���F�D�V���G�H���Y�L�W�H�V�V�H���p�O�H�Y�p�H���H�W���G�H���I�D�L�E�O�H���F�K�D�U�J�H��
�R�X���X�Q�H���J�U�D�Q�G�H���U�L�J�L�G�L�W�p���H�Q���F�D�V���G�H���F�K�D�U�J�H���p�O�H�Y�p�H��

�&�H�W�W�H���V�R�X�S�O�H�V�V�H���G�¶�H�P�S�O�R�L���H�V�W���R�E�W�H�Q�X�H�����H�Q���S�O�X�V���G�H���O�¶�D�O�L�J�Q�H�P�H�Q�W���S�U�p�F�L�V��
�G�X���V�\�V�W�q�P�H�����X�Q�L�T�X�H�P�H�Q�W���S�D�U���O�H���U�p�J�O�D�J�H���G�H�V���J�D�O�H�W�V���H�[�F�H�Q�W�U�L�T�X�H�V����
�8�Q���D�X�W�U�H���D�Y�D�Q�W�D�J�H���G�H���F�H�V���V�\�V�W�q�P�H�V���H�V�W���G�€���D�X���F�D�U�D�F�W�q�U�H����
�S�D�U�W�L�F�X�O�L�q�U�H�P�H�Q�W���L�Q�V�H�Q�V�L�E�O�H���G�H�V���F�R�P�S�R�V�D�Q�W�V���Y�L�V���j���Y�L�V���G�H�V���p�O�p�P�H�Q�W�V��
�H�[�W�p�U�L�H�X�U�V�����W�H�O�V���T�X�H���S�D�U�W�L�F�X�O�H�V���P�p�W�D�O�O�L�T�X�H�V�����S�R�X�V�V�L�q�U�H�V���H�W�F����������
�T�X�L���V�¶�p�Y�D�F�X�H�Q�W���G�X�U�D�Q�W���O�H���P�R�X�Y�H�P�H�Q�W��

�'�H���S�O�X�V���F�H�V���V�\�V�W�q�P�H�V���Q�H���U�H�T�X�L�q�U�H�Q�W���D�X�F�X�Q���H�Q�W�U�H�W�L�H�Q���S�D�U�W�L�F�X�O�L�H�U���F�D�U���L�O�V��
�V�R�Q�W���p�T�X�L�S�p�V���G�H���J�D�O�H�W�V���L�Q�W�p�J�U�D�X�[���D�Y�H�F���p�F�U�D�Q���D�Q�W�L���S�R�X�V�V�L�q�U�H��

Les principales caractéristiques sont :
�����/�D���S�U�p�F�L�V�L�R�Q���G�X���S�R�V�L�W�L�R�Q�Q�H�P�H�Q�W��
�����/�D���G�X�U�p�H���G�H���Y�L�H���p�O�H�Y�p�H��
�����8�Q�H���Y�L�W�H�V�V�H���p�O�H�Y�p�H��
�����$�E�V�H�Q�F�H���G�H���E�H�V�R�L�Q���G�H���O�X�E�U�L�¿�F�D�W�L�R�Q��
�����7�U�D�Y�D�L�O���H�Q���D�P�E�L�D�Q�F�H���G�L�I�¿�F�L�O�H��
�����,�Q�W�H�U�F�K�D�Q�J�H�D�E�L�O�L�W�p���H�W���I�D�F�L�O�L�W�p���G�¶�L�Q�V�W�D�O�O�D�W�L�R�Q��

�/�H���V�\�V�W�q�P�H���O�L�Q�p�D�L�U�H���*�'���H�V�W���F�R�P�S�R�V�p���G�¶�X�Q���U�D�L�O���G�H���J�X�L�G�D�J�H���H�W���G�¶�X�Q���F�K�D�U�L�R�W����

�‡���/�H���U�D�L�O���H�V�W���U�p�D�O�L�V�p���D�Y�H�F���X�Q���S�U�R�¿�O�p���H�Q���D�O�X�P�L�Q�L�X�P���D�Q�R�G�L�V�p���G�D�Q�V���O�H�T�X�H�O���V�R�Q�W���L�Q�V�p�U�p�V���G�H�X�[���D�U�E�U�H�V���G�H���S�U�p�F�L�V�L�R�Q���W�U�H�P�S�p�V����
�F�K�U�R�P�p�V���H�W���U�H�F�W�L�¿�p�V���H�Q���W�R�O�p�U�D�Q�F�H���K�������/�D���O�R�Q�J�X�H�X�U���P�D�[�L�P�X�P���G�X���U�D�L�O���p�W�D�Q�W���G�H���������������P�P����
�(�Q���V�W�D�Q�G�D�U�G���O�H�V���U�D�L�O�V���G�H���J�X�L�G�D�J�H���*�'�����Q�H���V�R�Q�W���S�D�V���S�U�p���S�H�U�o�p�V��

�‡���/�H���F�K�D�U�L�R�W���H�V�W���F�R�Q�V�W�L�W�X�p���G�¶�X�Q�H���S�O�D�W�L�Q�H���H�Q���D�O�X�P�L�Q�L�X�P���D�Q�R�G�L�V�p���V�X�U���O�D�T�X�H�O�O�H���V�R�Q�W���¿�[�p�V���T�X�D�W�U�H���J�D�O�H�W�V��
���G�H�X�[���H�[�F�H�Q�W�U�L�T�X�H�V���H�W���G�H�X�[���F�R�Q�F�H�Q�W�U�L�T�X�H�V����

Composants Dimensions mm 

Rails
Chariots
équipé

de galets
Galets A A1 B B1 C H dh7 h

GD6 C6A 17C+17E ���� 51 ���� 31 8 22 6 12

GD10 C10A RV22C+RV22E ������ 83 ���� 41 ���� 31 ���� ����

GD10 C10B RV30C+RV30E ������ �������� ������ ���� 15 37 ���� ����

GD10 C10C RV38C+RV38E ������ 98.5 ������ ���� ���� 44 ���� ����

GD20 C20A RV41C+RV41E ������ 126 ������ ���� ���� 51 ���� ����

GD20 C20B RV58C+RV58E ������ 142 ������ ������ 25 61.5 ���� ����

GDX20 C20X RV58C+RV58E ������ 195 ������ ������ ���� 66.5 ���� ����
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GUIDAGE A GALETS OUT-LINE - OUT-LINE LINEAR GUIDANCE SYSTEM

Composants Charges Limites 
N

Moments statiques
Nm Poids

g
Rails Chariots Galets Fr Fa My Mx Mz

GD6 C6A RPC17+RPE17 ���������� ������ 14 ���� 13 ������

GD10 C10A RV22C+RV22E ������ 812 44 89 58 ������

GD10 C10B RV30C+RV30E ���������� ���������� 166 332 128 ������

GD10 C10C RV38C+RV38E ���������� ���������� 184 368 142 ������

GD20 C20A RV41C+RV41E ���������� ���������� 343 633 267 ����������

GD20 C20B RV58C+RV58E ���������� ���������� 499 872 349 ����������

GDX20 C20X RV58C+RV58E ���������� ���������� 635 ���������� ������ ������������

Charges et moments

Dimensionnel des rails de guidage

GD10

GDX20

GD20
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GUIDAGE A GALETS OUT-LINE - OUT-LINE LINEAR GUIDANCE SYSTEM

SYSTEMES GS

�1�R�X�V���D�Y�R�Q�V���S�U�p�Y�X�����D�Y�H�F���O�D���J�p�Q�p�U�D�W�L�R�Q���G�H�V���V�\�V�W�q�P�H�V���*�'�����O�H���E�H�V�R�L�Q���G�¶�X�Q���H�V�S�D�F�H���V�X�S�p�U�L�H�X�U���H�Q�W�U�H���O�H�V���U�D�L�O�V����
�G�D�Q�V���F�H�U�W�D�L�Q�V���F�D�V��

�8�Q���U�D�L�O���X�Q�L�T�X�H���U�p�D�O�L�V�p���G�¶�D�S�U�q�V���O�H���P�r�P�H���F�R�Q�F�H�S�W���T�X�H���O�H���V�\�V�W�q�P�H���*�'�����,�O���H�V�W���G�R�Q�F���S�R�V�V�L�E�O�H���G�¶�X�W�L�O�L�V�H�U���O�H�V���V�\�V�W�q�P�H�V���*�6��
�D�Y�H�F���O�H�V���D�U�E�U�H�V���G�H���S�U�p�F�L�V�L�R�Q���P�R�Q�W�p�V���Y�H�U�V���O�¶�H�[�W�p�U�L�H�X�U�����3�O�D�Q���$�����R�X���E�L�H�Q���Y�H�U�V���O�¶�L�Q�W�p�U�L�H�X�U�������3�O�D�Q���%����

�/�H���J�U�D�Q�G���D�Y�D�Q�W�D�J�H���H�V�W���O�D���G�L�V�W�D�Q�F�H���H�Q�W�U�H���O�H�V���G�H�X�[���U�D�L�O�V�����T�X�L���S�H�X�W���G�L�P�L�Q�X�H�U���R�X���D�X�J�P�H�Q�W�H�U�����H�Q���O�D�L�V�V�D�Q�W���D�X���F�O�L�H�Q�W����
�O�D���S�R�V�V�L�E�L�O�L�W�p���G�H���G�L�V�S�R�V�H�U���G�X���G�p�J�D�J�H�P�H�Q�W���O�L�E�U�H���H�Q�W�U�H���O�H�V���J�O�L�V�V�L�q�U�H�V��

�,�O���H�V�W���W�R�X�W�H�I�R�L�V���Q�p�F�H�V�V�D�L�U�H���G�H���V�¶�D�V�V�X�U�H�U���G�X�U�D�Q�W���O�H���P�R�Q�W�D�J�H���G�X���S�D�U�I�D�L�W���S�D�U�D�O�O�p�O�L�V�P�H���H�[�L�V�W�D�Q�W���H�Q�W�U�H���O�H�V���G�H�X�[���U�D�L�O�V����
�G�H���J�X�L�G�D�J�H�����3�R�X�U���F�H���I�D�L�U�H�����L�O���H�V�W���L�Q�G�L�V�S�H�Q�V�D�E�O�H���G�¶�X�W�L�O�L�V�H�U���X�Q�H���H�Q�W�U�H�W�R�L�V�H���F�R�P�P�H���J�D�E�D�U�L�W��

�/�D���O�R�Q�J�X�H�X�U���P�D�[�L�P�D�O�H���G�X���S�U�R�¿�O��GS est de 6000 mm .

GS10 GS20

Plan A

Plan B
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LES GALETS - TRACK ROLLER

Référence
Type

Poids
Weight

g

Dimensions -  Dimensions
mm

Charges
Basic Load

N

Vitesse limite 
Max. speed

rpm

A B S N P L M H D E e d1 Axial
Fa

Radial
Fr

Graisse
Grease

Huile
Oil

RV22C 28 3 5.5 ������ 4 5.5 26 6 14.5 22 �� 3 ���� 292 292 ���������� ����������

RV22E 28 3 5.5 ������ 4 5.5 26 6 14.5 22 1.5 3 ���� 292 292 ���������� ����������

RV30E 69 2 ������ 2.5 6 ������ 33 8 18.1 ���� �� 4 ���� 387 ������ ������������ ������������

RV30C 69 2 ������ 2.5 6 ������ 33 8 18.1 ���� 1.5 4 ���� 387 ������ ������������ ������������

RV38E 145 3 8.5 2.5 8 �������� 42 ���� 22.3 38 �� 5 ���� 552 ���������� ������������ ������������

RV38C 145 3 8.5 2.5 8 �������� 42 ���� 22.3 38 2 5 ���� 552 ���������� ������������ ������������

RV41E ������ 3 �������� ������ 6 �������� 47 12 �������� 41 �� 6 ���� 836 ���������� ������������ ������������

RV41E ������ 3 �������� ������ 6 �������� 47 12 �������� 41 2 6 ���� 836 ���������� ������������ ������������

RV58C ������ 6 12.5 ������ 11 �������� 59 16 �������� 58 �� 6 ���� ���������� ���������� ������������ ������������

RV58E ������ 6 12.5 ������ 11 �������� 59 16 �������� 58 2.5 6 ���� ���������� ���������� ������������ ������������

�*�D�O�H�W�V���j���G�R�X�E�O�H���U�D�Q�J�p�H�V���G�H���E�L�O�O�H�V����
�D�Y�H�F���X�Q�H���E�D�J�X�H���H�[�W�p�U�L�H�X�U�H���H�Q���³V�´����

�(�[�F�H�Q�W�U�L�T�X�H�������5�9�������(
�&�R�Q�F�H�Q�W�U�L�T�X�H�������5�9�������&

Type RV

Référence
Type

Poids
Weight

g

Dimensions -  Dimensions
mm

Charges
Basic Load

N

Vitesse limite 
Max. speed

rpm

A B S N P L M H D E e d1 Axial
Fa

Radial
Fr

Graisse
Grease

Huile
Oil

17C 15 2 8 1.5 2.5 4.5 18.5 4 �������� 17 �� �� 6 ������ ������ ���������� ����������

17E 15 2 8 1.5 2.5 4.5 18.5 4 �������� 17 ������ �� 6 ������ ������ ���������� ����������

RPC17 15 1.5 ������ 1.5 5 5.5 23 5 ���������� 17 �� 2.5 6 ������ ������ ���������� ����������

RPE17 15 1.5 ������ 1.5 5 5.5 23 5 ���������� 17 ������ 2.5 6 ������ ������ ���������� ����������

RPC24 42 3 �������� 2 6 ������ 29 8 ���������� 24 �� ������ 6 ������ ���������� ���������� ����������

RPE24 42 3 �������� 2 6 ������ 29 8 ���������� 24 ������ ������ 6 ������ ���������� ���������� ����������

RPC35 ������ 3.2 15.9 2 ���� �������� 44 ���� ���������� 35 �� ������ ���� ���������� ���������� ���������� ����������

RPE35 ������ 3.2 15.9 2 ���� �������� 44 ���� ���������� 35 �������� ������ ���� ���������� ���������� ���������� ����������

�*�D�O�H�W�V���j���G�R�X�E�O�H���U�D�Q�J�p�H�V���G�H���E�L�O�O�H�V���S�U�R�¿�O�p�V��
�H�Q���D�U�F���J�R�W�K�L�T�X�H���D�Y�H�F���D�[�H����

�(�[�F�H�Q�W�U�L�T�X�H�������5�3�(����
�&�R�Q�F�H�Q�W�U�L�T�X�H�������5�3�&����

Types RPC et RPE
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GUIDAGE A GALETS IN-LINE - IN-LINE LINEAR GUIDANCE SYSTEM

SYSTEMES IN-LINE
�/�H���V�\�V�W�q�P�H���O�L�Q�p�D�L�U�H��IL���R�I�I�U�H���X�Q�H���V�p�U�L�H���G�¶�D�Y�D�Q�W�D�J�H�V���G�D�Q�V����
�O�H���G�R�P�D�L�Q�H���G�X���G�p�S�O�D�F�H�P�H�Q�W���O�L�Q�p�D�L�U�H�����6�H�V���G�L�P�H�Q�V�L�R�Q�V���U�p�G�X�L�W�H�V������
�O�H�V���P�D�W�p�U�L�D�X�[���X�W�L�O�L�V�p�V���H�W���V�D���V�L�P�S�O�L�F�L�W�p���H�Q���I�R�Q�W���X�Q�H���V�R�O�X�W�L�R�Q���À�H�[�L�E�O�H��
�G�D�Q�V���G�H���Q�R�P�E�U�H�X�V�H�V���D�S�S�O�L�F�D�W�L�R�Q�V���G�H���W�U�D�Q�V�O�D�W�L�R�Q�V���K�R�U�L�]�R�Q�W�D�O�H�V����
�R�X���Y�H�U�W�L�F�D�O�H�V��

�/�H���V�\�V�W�q�P�H���V�H���E�D�V�H���V�X�U���O�H���S�U�L�Q�F�L�S�H���G�X���F�R�X�O�L�V�V�H�P�H�Q�W���G�H�V���J�D�O�H�W�V����
�V�X�U���O�H���U�D�L�O�����J�U�k�F�H���D�X���F�K�D�U�L�R�W���,�/�������D�Y�H�F���O�H�V���J�D�O�H�W�V���j���O�¶�L�Q�W�p�U�L�H�X�U��������
�H�W���S�H�X�W���G�X�U�H�U���O�R�Q�J�W�H�P�S�V���P�r�P�H���G�D�Q�V���G�H�V���D�P�E�L�D�Q�F�H�V���G�L�I�¿�F�L�O�H�V��

�/�H���U�D�L�O���H�V�W���F�R�P�S�R�V�p���G�¶�X�Q���S�U�R�¿�O���H�Q���D�O�X�P�L�Q�L�X�P���D�Q�R�G�L�V�p���R�E�W�H�Q�X����
�S�D�U���H�[�W�U�X�V�L�R�Q���V�X�U���O�H�T�X�H�O���V�R�Q�W���L�Q�V�p�U�p�V���G�H�X�[���D�U�E�U�H�V���G�H���S�U�p�F�L�V�L�R�Q����
�W�U�H�P�S�p�V���H�W���F�K�U�R�P�p�V���H�Q���W�R�O�p�U�D�Q�F�H���K����

�/�H���F�K�D�U�L�R�W���H�V�W���U�p�D�O�L�V�p���O�X�L���D�X�V�V�L���H�Q���D�O�X�P�L�Q�L�X�P���D�Q�R�G�L�V�p���D�Y�H�F����
�G�H�V���J�D�O�H�W�V���T�X�L���V�R�Q�W���¿�[�p�V���G�L�U�H�F�W�H�P�H�Q�W���V�X�U���F�H�O�X�L���F�L��

�/�H�V���J�D�O�H�W�V���T�X�L���V�R�Q�W���H�P�S�O�R�\�p�V���G�D�Q�V���O�H���V�\�V�W�q�P�H���,�/���V�R�Q�W���U�p�D�O�L�V�p�V����
�H�Q���D�F�L�H�U���S�R�X�U���U�R�X�O�H�P�H�Q�W���H�W���R�Q�W���X�Q�H���E�D�J�X�H���D�Y�H�F���S�U�R�¿�O���H�Q���D�U�F���J�R�W�K�L�T�X�H����
�/�H�V���D�[�H�V���G�H�V���J�D�O�H�W�V���V�R�Q�W���F�R�Q�F�H�Q�W�U�L�T�X�H�V���H�W���R�X���H�[�F�H�Q�W�U�L�T�X�H�V����
�G�H���P�D�Q�L�q�U�H���j���U�p�J�O�H�U���O�D���S�U�p�F�K�D�U�J�H���G�X���V�\�V�W�q�P�H���V�H�O�R�Q���O�H�V���E�H�V�R�L�Q�V����
�G�X���F�O�L�H�Q�W��

�/�D���O�R�Q�J�X�H�X�U���P�D�[�L�P�X�P���G�H�V���V�\�V�W�q�P�H�V���,�/�����H�V�W���G�H�������������P�P������
�9�R�X�V���W�U�R�X�Y�H�U�H�]���V�X�U���O�D���S�D�J�H���F�L���D�S�U�q�V�����O�H���G�L�P�H�Q�V�L�R�Q�Q�H�O���G�H�V���U�D�L�O�V����
�H�W���G�H�V���F�K�D�U�L�R�W�V��

RAIL DE GUIDAGE  IL

CHARIOT DE GUIDAGE IL 

�/�H�V���J�D�O�H�W�V���G�X���W�\�S�H���5�3�&�����F�R�Q�F�H�Q�W�U�L�T�X�H������
�H�W���5�3�(�����H�[�F�H�Q�W�U�L�T�X�H�����T�X�L���V�R�Q�W���H�Q���S�D�J�H���V�X�L�Y�D�Q�W�H����
�V�R�Q�W���X�W�L�O�L�V�p�V���j���O�¶�L�Q�W�p�U�L�H�X�U���G�H�V���F�K�D�U�L�R�W�V��

�9�L�W�H�V�V�H���G�H���F�R�X�O�L�V�V�H�P�H�Q�W�������M�X�V�T�X�¶�D�����������0�������6�H�F��

Référence
chariots Galets Poids

g

C32 �5�3�(���������5�3�&������ ������

C42 �5�3�(���������5�3�&������ ������

C65 �5�3�(���������5�3�&������ ������
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GUIDAGE A GALETS IN-LINE - IN-LINE LINEAR GUIDANCE SYSTEM

IL32

IL42

IL65

Composants Charges Limites
N

Moments Statiques 
Nm

Référence
Rail

Référence
Chariot

Type 
Galets Fr Fa My Mz Mx

IL32 C32 �5�3�(�����������5�3�&���� ������ ������ 4 7 11

IL42 C42 �5�3�(�����������5�3�&���� ���������� ������ 7.2 14.3 25

IL65 C65 �5�3�(�����������5�3�&���� ���������� �������� 26.5 47.5 81
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MODULES LINEAIRES A GALETS - DRIVEN TRACK ROLLER GUIDANCE SYSTEMS

Type GD-M et GD-MLT
�$�X���F�R�X�U�V���G�H���F�H�V���G�H�U�Q�L�q�U�H�V���D�Q�Q�p�H�V�����O�H�V���H�Q�W�U�H�S�U�L�V�H�V���R�Q�W���E�H�D�X�F�R�X�S����
�H�X���U�H�F�R�X�U�V���j���O�µ�D�X�W�R�P�D�W�L�V�D�W�L�R�Q���G�X���S�U�R�F�H�V�V�X�V���S�R�X�U���D�F�F�p�O�p�U�H�U���O�H�V���F�\�F�O�H�V��
�G�H���S�U�R�G�X�F�W�L�R�Q�����/�H�V���J�O�L�V�V�L�q�U�H�V���j���P�R�W�R�U�L�V�D�W�L�R�Q��GD M���R�Q�W���G�R�Q�Q�p���X�Q�H��
�V�R�O�X�W�L�R�Q���¿�D�E�O�H���H�W���p�F�R�Q�R�P�L�T�X�H���G�D�Q�V���O�D���U�p�D�O�L�V�D�W�L�R�Q���G�H���P�R�X�Y�H�P�H�Q�W�V��
�O�L�Q�p�D�L�U�H�V���V�L�P�S�O�H�V���R�X���F�R�Q�W�U�{�O�p�V��

�/�H�V���J�O�L�V�V�L�q�U�H�V���j���P�R�W�R�U�L�V�D�W�L�R�Q��GD M���V�R�Q�W���U�p�D�O�L�V�p�H�V���D�X���P�R�\�H�Q����
�G�H���O�µ�D�V�V�H�P�E�O�D�J�H���G�H���F�R�P�S�R�V�D�Q�W�V���V�W�D�Q�G�D�U�G�L�V�p�V���G�H���E�D�V�H����

Les têtes :
�'�H�X�[���W�r�W�H�V���G�µ�H�[�W�U�p�P�L�W�p���H�Q���D�O�X�P�L�Q�L�X�P���D�Q�R�G�L�V�p�����X�Q�H���W�r�W�H���P�R�W�U�L�F�H����
�H�W���X�Q�H���W�r�W�H���F�R�Q�G�X�L�W�H���p�T�X�L�S�p�H���G�µ�X�Q���V�\�V�W�q�P�H���P�p�F�D�Q�L�T�X�H���S�R�X�U���O�D���P�L�V�H��
�V�R�X�V���W�H�Q�V�L�R�Q���G�H���O�D���F�R�X�U�U�R�L�H��

Le corps du module :
�/�H���F�R�U�S�V���G�X���P�R�G�X�O�H���H�V�W���F�R�P�S�R�V�p���G�µ�X�Q���S�U�R�¿�O���H�Q���D�O�X�P�L�Q�L�X�P���D�Q�R�G�L�V�p�����D�Y�H�F���S�D�V�V�D�J�H���L�Q�W�H�U�Q�H���G�H���O�D���F�R�X�U�U�R�L�H�����,�O���H�V�W���S�U�R�¿�O�p��
�G�H���P�D�Q�L�q�U�H���j���D�F�F�H�S�W�H�U���G�µ�L�P�S�R�U�W�D�Q�W�V���H�I�I�R�U�W�V���G�H���À�H�[�L�R�Q���H�W���G�H���W�R�U�V�L�R�Q�����6�D���V�W�U�X�F�W�X�U�H���S�H�U�P�H�W���G�µ�D�Y�R�L�U���G�µ�X�Q���V�H�X�O���W�H�Q�D�Q�W���G�H�V��
�O�R�Q�J�X�H�X�U�V���G�H���������������P�P�����Y�R�L�U���V�X�S�p�U�L�H�X�U�H�V���D�Y�H�F���X�Q���D�E�R�X�W�D�J�H��

Un chariot :
�8�Q���F�K�D�U�L�R�W���H�Q���D�O�X�P�L�Q�L�X�P���D�Q�R�G�L�V�p���G�R�W�p���G�H���J�D�O�H�W�V���j���E�L�O�O�H�V���H�[�F�H�Q�W�U�L�T�X�H�V���H�W���F�R�Q�F�H�Q�W�U�L�T�X�H�V��

Une courroie :
�8�Q�H���F�R�X�U�U�R�L�H���G�X���W�\�S�H���$�7���D�X���S�D�V���G�H���������P�P�����7�\�S�H���$�7���D�X���S�D�V���G�H�������P�P���S�R�X�U���O�H�V���*�'���0�����H�Q���S�R�O�\�X�U�H�W�K�D�Q�H���G�H�Q�W�p�H����
�U�H�Q�I�R�U�F�p�H���D�Y�H�F���G�H�V���W�R�U�R�Q�V���H�Q���D�F�L�H�U��

�/�D���P�R�G�X�O�D�U�L�W�p���G�H�V���F�R�P�S�R�V�D�Q�W�V���S�H�U�P�H�W���X�Q�H���S�H�U�V�R�Q�Q�D�O�L�V�D�W�L�R�Q���V�X�S�S�O�p�P�H�Q�W�D�L�U�H���F�R�P�P�H���O�D���O�R�Q�J�X�H�X�U���G�X���V�\�V�W�q�P�H����
�R�X���O�H���W�\�S�H���G�H���P�R�W�R�U�L�V�D�W�L�R�Q�����D�S�S�O�L�F�D�E�O�H���H�Q���I�R�Q�F�W�L�R�Q���G�H���O�D���Y�L�W�H�V�V�H���G�H���G�p�S�O�D�F�H�P�H�Q�W���G�X���F�K�D�U�L�R�W���H�W���G�X���F�D�U�D�F�W�q�U�H���U�p�S�p�W�L�W�L�I����
�G�H�V���P�R�X�Y�H�P�H�Q�W�V��

�9�R�X�V���G�H�F�R�X�Y�U�L�U�H�]���G�D�Q�V���O�H�V���S�D�J�H�V���V�X�L�Y�D�Q�W�H�V���O�µ�H�Q�V�H�P�E�O�H���G�H���Q�R�W�U�H���J�D�P�P�H���G�H�V���V�\�V�W�q�P�H�V��GD M.

�1�R�W�U�H���V�H�U�Y�L�F�H���W�H�F�K�Q�L�T�X�H���U�H�V�W�H���j���Y�R�W�U�H���G�L�V�S�R�V�L�W�L�R�Q���S�R�X�U���W�R�X�W���U�H�Q�V�H�L�J�Q�H�P�H�Q�W���F�R�P�S�O�p�P�H�Q�W�D�L�U�H��

GD   10 / 2   BM + 2500

Désignation du module
Linear modul type

Diamètre des arbres
Shaft diameter

Nombre de chariots 
(la distance entre les chariots est 
à préciser lors de la commande)

Number of block
(indicate the distance between 

the carriages when ordering) 

Longueur du rail
Lenght of the rail

Type de chariot
Block type

Exemple de désignation : 
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MODULES LINEAIRES A GALETS - DRIVEN TRACK ROLLER GUIDANCE SYSTEMS

Courroie

Plage
de tension

Poulie Arbres moteur

Type Charge
à la traction

Limite
de l’élasticité Type �'�H�Y�H�O�R�S�S�H�P�H�Q�W

Standard Spécial

S Dh7 S Dh7

10AT5 ���������1 �����������1 �����P�P Z22AT5 ���������P�P �������P�P �‘�� �$�����V�S�p�F�L�¿�H�U

Chariot Galets
Charge limite (N) Moment statique (Nm)

Fr Fa My Mz Mx

C6 �����&���������������( ������ ������ 14 ���� 13

Type GDM
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MODULES LINEAIRES A GALETS - DRIVEN TRACK ROLLER GUIDANCE SYSTEMS

�7�\�S�H���*�'�����0

Type
Dimensions en mm

A B C E F G

GD10AM ������ ���� ���� 21 121 64

GD10BM ������ ������ 15 22 127 64

GD10CM ������ ������ ���� 24 134 64

GD20AM ������ ������ ���� 31 141 ����

GD20BM ������ ������ 25 36.5 151.5 ����

Pré-disposition pour motoréducteur STM au choix

Type Marque Ø I Nombre
de trous Fixation Position

RMI-28F1 �6�7�0 62 4 �0�� �����ƒ

RMI-40F1 �6�7�0 87 4 �0�� �����ƒ

Ø D H7 ����

Type de courroie �$�7�����������������S�D�V���G�H���������P�P�������O�D�U�J�H�X�U���������P�P����

Charge à la traction �����������1

Limite de l’élasticité �����������1

Type de poulie �=�����$�7����������

�'�p�Y�H�O�R�S�S�H�P�H�Q�W ���������P�P�������7�R�X�U

L �0�D�[�L�P�X�P�������������P�P

Plage de tension �������P�P

�3�R�L�Q�W���G�¶�D�Q�F�U�D�J�H���G�X���S�U�R�¿�O
auto-portant
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MODULES LINEAIRES A GALETS - DRIVEN TRACK ROLLER GUIDANCE SYSTEMS

�7�\�S�H���*�'�����0�/�7

Type
Dimensions en mm

A B K S T X Y

GD10AMLT ������ ���� 11 �� ���� ���� 12.5

GD10BMLT ������ ������ 17 2.5 ���� ���� 12.5

GD10CMLT ������ ������ 24 7.5 92 15 12.5

GD20AMLT ������ ������ 21 67.5 ������ 15 22.5

GD20BMLT ������ ������ 31.5 77.5 ������ 14 22.5

Pré-disposition pour motoréducteur STM au choix

Type Marque Ø I Nombre
de trous Fixation Position

RMI-28F1 �6�7�0 62 4 �0�� �����ƒ

RMI-40F1 �6�7�0 87 4 �0�� �����ƒ

Ø D H7 ���� 25

Type de courroie �$�7����������
���S�D�V���G�H���������P�P�������O�D�U�J�H�X�U���������P�P��

�$�7����������
���S�D�V���G�H���������P�P�������O�D�U�J�H�X�U���������P�P��

Charge à la traction �����������1 �����������1

Limite de l’élasticité �����������1 �������������1

Type de poulie �=�����$�7����������

�'�p�Y�H�O�R�S�S�H�P�H�Q�W ���������P�P�������7�R�X�U

L �0�D�[�L�P�X�P�������������P�P

Plage de tension �������P�P

�3�R�L�Q�W���G�¶�D�Q�F�U�D�J�H���G�X���S�U�R�¿�O
auto-portant

�*�'���������0�/�7���Y�X�H���G�H���F�{�W�p

�*�'���������0�/�7���Y�X�H���G�H���F�{�W�p
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MODULES LINEAIRES - LINEAR MODULES

Les modules linéaires de precision : 
��
TLM-R�������6�X�U���J�X�L�G�D�J�H�V���j���J�D�O�H�W�V���D�Y�H�F���H�Q�W�U�D�v�Q�H�P�H�Q�W���S�D�U���F�R�X�U�U�R�L�H
TLM-G�������6�X�U���J�X�L�G�D�J�H�V���j���E�L�O�O�H�V���D�Y�H�F���H�Q�W�U�D�v�Q�H�P�H�Q�W���S�D�U���F�R�X�U�U�R�L�H
TLM-V�������6�X�U���J�X�L�G�D�J�H�V���j���E�L�O�O�H�V���D�Y�H�F���H�Q�W�U�D�v�Q�H�P�H�Q�W���S�D�U���Y�L�V���j���E�L�O�O�H�V

Description des modules linéaires TLM

�/�H�V���P�R�G�X�O�H�V���O�L�Q�p�D�L�U�H�V���7�/�0���V�R�Q�W���G�H�V���V�\�V�W�q�P�H�V����
�G�H���G�p�S�O�D�F�H�P�H�Q�W���T�X�L���V�R�Q�W���H�P�S�O�R�\�p�V���G�D�Q�V���W�R�X�V���O�H�V���F�D�V����
�R�•���X�Q���Q�L�Y�H�D�X���G�H���S�U�p�F�L�V�L�R�Q�����G�H���Y�L�W�H�V�V�H���H�W���G�H���V�L�O�H�Q�F�H����
�V�R�Q�W���G�H�P�D�Q�G�p�V��

�/�H�V���P�R�G�X�O�H�V���O�L�Q�p�D�L�U�H�V���7�/�0���V�R�Q�W���G�H�V���V�W�U�X�F�W�X�U�H�V����
�P�R�G�X�O�D�L�U�H�V���T�X�L���S�H�X�Y�H�Q�W���V�µ�D�G�D�S�W�H�U���j���W�R�X�W�H�V���H�[�L�J�H�Q�F�H�V��
�V�S�p�F�L�¿�T�X�H�V���G�X���F�O�L�H�Q�W��

Les principales parties qui composent le guidage sont :

�/�H���S�U�R�¿�O���D�X�W�R���S�R�U�W�D�Q�W����
�&�µ�H�V�W���X�Q���H�[�W�U�X�G�p���S�D�U�W�L�F�X�O�L�H�U���H�Q���D�O�O�L�D�J�H���G�µ�D�O�X�P�L�Q�L�X�P���F�R�Q�o�X���V�S�p�F�L�D�O�H�P�H�Q�W���S�R�X�U���O�R�J�H�U���O�H�V���G�L�I�I�p�U�H�Q�W�V���F�R�P�S�R�V�D�Q�W�V����
�G�X���J�X�L�G�D�J�H���O�L�Q�p�D�L�U�H��
�$�X�W�U�H���F�D�U�D�F�W�p�U�L�V�W�L�T�X�H���L�P�S�R�U�W�D�Q�W�H���V�R�Q���S�U�R�¿�O���S�D�U�W�L�F�X�O�L�H�U���G�R�Q�Q�H���X�Q�H���K�D�X�W�H���S�U�p�F�L�V�L�R�Q���H�W���X�Q�H���V�W�D�E�L�O�L�W�p���p�O�H�Y�p�H���j���O�D���À�H�[�L�R�Q����
�H�W���j���O�D���W�R�U�V�L�R�Q���G�H���O�µ�H�[�W�U�X�G�p�����1�R�X�V���D�Y�R�Q�V���U�p�D�O�L�V�p���H�Q���R�X�W�U�H���G�H�V���F�D�Q�D�X�[���O�D�W�p�U�D�X�[���S�R�X�U���O�µ�D�Q�F�U�D�J�H���U�D�S�L�G�H���H�W���V�L�P�S�O�H���G�X���S�U�R�¿�O��

Le chariot mobile :
�,�O���H�V�W���F�R�Q�V�W�L�W�X�p���G�µ�X�Q���E�O�R�F���G�µ�D�O�X�P�L�Q�L�X�P���G�L�P�H�Q�V�L�R�Q�Q�p���V�H�O�R�Q���O�H���W�\�S�H���G�H���P�R�G�X�O�H���/�D���S�D�U�W�L�H���V�X�S�p�U�L�H�X�U�H���G�X���F�K�D�U�L�R�W����
�H�V�W���F�U�H�X�V�p�H���S�R�X�U���S�H�U�P�H�W�W�U�H���O�H���P�R�Q�W�D�J�H���G�H�V���J�D�O�H�W�V���H�Q���D�U�F���J�R�W�K�L�T�X�H�����7�/�0�����5�������G�H�V���J�X�L�G�D�J�H�V���S�U�L�V�P�D�W�L�T�X�H�V����
�j���U�H�F�L�U�F�X�O�D�W�L�R�Q���G�H���E�L�O�O�H�V�����7�/�0���*�����R�X���G�H�V���Y�L�V���j���E�L�O�O�H�V�����7�/�0�����9����

La courroie :
�/�H�V���P�R�G�X�O�H�V���O�L�Q�p�D�L�U�H�V���7�/�0���5���H�W���7�/�0���*���V�R�Q�W���G�p�S�O�D�F�p�V���S�D�U���G�H�V���F�R�X�U�U�R�L�H�V���G�H���O�D���V�p�U�L�H���$�7���H�Q���S�R�O�\�X�U�p�W�K�D�Q�H����
�D�Y�H�F���G�H�V���W�R�U�R�Q�V���H�Q���D�F�L�H�U���T�X�L���G�R�Q�Q�H�Q�W���G�H�V���S�U�H�V�W�D�W�L�R�Q�V���p�O�H�Y�p�H�V���H�W���H�Q���S�D�U�W�L�F�X�O�L�H�U����
�����3�D�V���G�µ�D�O�O�R�Q�J�H�P�H�Q�W
�����9�L�W�H�V�V�H���p�O�H�Y�p�H
�����8�V�X�U�H���W�U�q�V���U�p�G�X�L�W�H
�����6�L�O�H�Q�F�H
�����*�D�U�D�Q�W�L�H���G�H���S�R�V�L�W�L�R�Q�Q�H�P�H�Q�W
�����5�H�Q�G�H�P�H�Q�W���p�O�H�Y�p

�/�D���Y�L�V���j���E�L�O�O�H�V����
�/�H�V���P�R�G�X�O�H�V���O�L�Q�p�D�L�U�H�V���7�/�0���9���V�R�Q�W���H�Q�W�U�D�v�Q�p�V���S�D�U���Y�L�V���j���E�L�O�O�H�V���W�U�H�P�S�p�H�V���U�R�X�O�p�H�V���F�O�D�V�V�H���*�������D�Y�H�F���X�Q�H���S�U�p�F�L�V�L�R�Q����
�G�H�������—���S�R�X�U�����������P�P���G�H���F�R�X�U�V�H��

Le système de guidage :
�/�H�V���P�R�G�X�O�H�V���7�/�0���S�H�X�Y�H�Q�W���r�W�U�H���I�R�X�U�Q�L�V���G�D�Q�V���O�D���Y�H�U�V�L�R�Q���D�Y�H�F���J�D�O�H�W�V���H�Q���D�U�F���J�R�W�K�L�T�X�H�����D�Y�H�F���G�H�V���J�X�L�G�D�J�H�V���S�U�L�V�P�D�W�L�T�X�H�V����
�j���E�L�O�O�H�V�����R�X���X�Q�H���Y�L�V���j���E�L�O�O�H�V���P�R�Q�W�p�H���V�X�U���J�X�L�G�D�J�H���H�W���F�H���H�Q���I�R�Q�F�W�L�R�Q���G�H�V���E�H�V�R�L�Q�V���G�H���O�D���W�U�D�Q�V�P�L�V�V�L�R�Q���j���U�p�D�O�L�V�H�U��

Les corps de tête :
�/�H�V���P�R�G�X�O�H�V���7�/�0���5���H�W���7�/�0���*���V�R�Q�W���P�X�Q�L�V���G�µ�X�Q�H���W�r�W�H���P�R�W�U�L�F�H�����G�µ�R�•���S�D�U�W���O�H���P�R�X�Y�H�P�H�Q�W�����H�W���G�µ�X�Q�H���W�r�W�H���F�R�Q�G�X�L�W�H��
�/�H���P�R�G�X�O�H���7�/�0���9���H�V�W���P�X�Q�L���G�H���G�H�X�[���H�[�W�U�p�P�L�W�p�V���p�T�X�L�S�p�H�V���S�R�X�U���U�H�F�H�Y�R�L�U���O�D���Y�L�V����

TLM 65 R - 2 - C2500

Désignation du module
Linear modul type

Nombre de chariots (la distance entre les chariots 
est à préciser lors de la commande)

Number of block (indicate the distance between 
the carriages when ordering) 

Course
Stroke

Exemple de désignation : 

�9�R�X�V���W�U�R�X�Y�H�U�H�]���G�D�Q�V���O�H�V���W�D�E�O�H�D�X�[���F�L���D�S�U�q�V���O�H�V���G�R�Q�Q�p�H�V���W�H�F�K�Q�L�T�X�H�V���G�H�V���P�R�G�X�O�H�V���O�L�Q�p�D�L�U�H�V���D�L�Q�V�L���T�X�H���O�H�V���F�K�D�U�J�H�V���P�D�[�L�P�X�P��
�F�R�Q�V�H�L�O�O�p�H�V���S�R�X�U���O�D���V�p�U�L�H���7�/�0�����9�R�X�V���U�H�W�U�R�X�Y�H�U�H�]���O�µ�H�Q�V�H�P�E�O�H���G�H�V���S�O�D�Q�V���G�L�P�H�Q�V�L�R�Q�Q�H�O�V���G�D�Q�V���O�H�V���S�D�J�H�V���V�X�L�Y�D�Q�W�H�V��
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MODULES LINEAIRES - LINEAR MODULES

Types TLM-R - TLM-G - TLM-V

Charge
N TLM 65 R TLM 65 G TLM 65 V TLM 80 R TLM80 G TLM 80 V TLM 105 G TLM 105 V

�6�W�D�W�� 635 ������������ ������������ 635 ������������ ������������ ������������ ������������

�'�\�Q�� ������ ���������� ���������� ������ ���������� ���������� ���������� ����������

�7�D�E�O�H�D�X���G�H���Q�L�Y�H�D�X���G�H���F�K�D�U�J�H

Tableau des moments

Charge
N

TLM 65 R TLM 65 G TLM 65 V TLM 80 R TLM80 G TLM 80 V TLM 105 G TLM 105 V

�6�W�D�W�� �'�\�Q�� �6�W�D�W�� �'�\�Q�� �6�W�D�W�� �'�\�Q�� �6�W�D�W�� �'�\�Q�� �6�W�D�W�� �'�\�Q�� �6�W�D�W�� �'�\�Q�� �6�W�D�W�� �'�\�Q�� �6�W�D�W�� �'�\�Q��

Mz 42 42 ������ 82 ������ 82 84 84 ������ ������ ������ 115 ���������� 273 1283 273

My 26 24 445 92 445 92 52 48 ������ 178 ������ ������ ���������� 313 1475 313

Mx 16 13 68 15 68 15 32 26 118 25 118 25 ������ 42 ������ 42

Données Techniques TLM 65 R TLM 65 G TLM65V TLM 80 R TLM 80 G TLM80V TLM 105 G TLM105V

�/�R�Q�J�X�H�X�U���P�L�Q�����G�H���F�R�X�U�V�H���X�W�L�O�H�P�P ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������ ������

�/�R�Q�J�X�H�X�U���P�D�[�����G�H���F�R�X�U�V�H���X�W�L�O�H�P�P �������� �������� �������� �������� �������� �������� �������� ��������

Vitesse maximum de translation �P���V 2.5 4.5 �� 2.5 4.5 �� 5 ��

�7�\�S�H���G�H���Y�L�V���j���E�L�O�O�H�V �� �� �����3�� �� �� �����3�� �� �����3��

Courroie de transmission �$�7���[���� �$�7���[���� �� �$�7���[���� �$�7���[���� �� �$�7�����[���� ��

Poulie �����$�7�� �����$�7�� �� �����$�7�� �����$�7�� �� �����$�7���� ��

Déplacement chariot / tour de poulie �P�P ������ ������ �� 185 185 �� ������ ��

Poids du chariot �N�J 1.1 1.2 1.2 2.4 2.5 2.5 5.8 3.8

Poids des composants (course zéro) �N�J 3.4 3.6 2.8 6.2 6.4 3.6 2.6 4.8

Poids pour 100 mm de course utile �N�J ������ ������ ������ 1.1 1.3 1.4 1.8 1.9

Fiche technique des modules linéaires TLM
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Types TLM 65 R ��
�D�Y�H�F���H�Q�W�U�D�v�Q�H�P�H�Q�W���S�D�U���F�R�X�U�U�R�L�H���V�X�U���J�X�L�G�D�J�H���j���J�D�O�H�W�V

Types TLM 65 G ��
�D�Y�H�F���H�Q�W�U�D�v�Q�H�P�H�Q�W���S�D�U���F�R�X�U�U�R�L�H���V�X�U���J�X�L�G�D�J�H���j���E�L�O�O�H�V

MODULES LINEAIRES - LINEAR MODULES
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Types TLM 65 V
�D�Y�H�F���H�Q�W�U�D�v�Q�H�P�H�Q�W���S�D�U���Y�L�V���j���E�L�O�O�H�V���V�X�U���J�X�L�G�D�J�H���j���E�L�O�O�H�V

MODULES LINEAIRES - LINEAR MODULES
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Types TLM 80 R ��
�D�Y�H�F���H�Q�W�U�D�v�Q�H�P�H�Q�W���S�D�U���F�R�X�U�U�R�L�H���V�X�U���J�X�L�G�D�J�H���j���J�D�O�H�W�V

Types TLM 80 G ��
�D�Y�H�F���H�Q�W�U�D�v�Q�H�P�H�Q�W���S�D�U���F�R�X�U�U�R�L�H���V�X�U���J�X�L�G�D�J�H���j���E�L�O�O�H�V

MODULES LINEAIRES - LINEAR MODULES
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Types TLM 80 V
�D�Y�H�F���H�Q�W�U�D�v�Q�H�P�H�Q�W���S�D�U���Y�L�V���j���E�L�O�O�H�V���V�X�U���J�X�L�G�D�J�H���j���E�L�O�O�H�V

MODULES LINEAIRES - LINEAR MODULES
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Types TLM 105 G ��
�D�Y�H�F���H�Q�W�U�D�v�Q�H�P�H�Q�W���S�D�U���F�R�X�U�U�R�L�H���V�X�U���J�X�L�G�D�J�H���j���E�L�O�O�H�V

MODULES LINEAIRES - LINEAR MODULES
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Types TLM 105 V
�D�Y�H�F���H�Q�W�U�D�v�Q�H�P�H�Q�W���S�D�U���Y�L�V���j���E�L�O�O�H�V���V�X�U���J�X�L�G�D�J�H���j���E�L�O�O�H�V

MODULES LINEAIRES - LINEAR MODULES



������ �Z�Z�Z���À�L���L�Q�G�X�V�W�U�L�H���I�U

NOTE


