[HV WDEOHYV
OLQp(

Actuator and linear tables

TABLES LINEAIRES
/HV WDEOHV 60/6 SHUPHWWHQW G HVV p®IOQ Bl
HW XQH JUDQGH VLPSOLFLWp GJLQWpJUDWLRQ 3
H[SULPpV OHV WDEOHV 60/6 VH GPFOLQHQW HQ
+ 6DQV HQWUDVQHPHQW

+ (QWUDVQHPHQW SDV YLV WUDSp]JRWGDOH DFL
+ (QWUDVQHPHQW SDV YLV j ELOOHV SDV j GUR
+ (QWUDVQHPHQW SDU YpULQ SQHXPDWLTXH

/IHV WDEOHV 6/7/ SHUPHWWHQVQ @RWDWROKXK\WRRQ ©OH
D\DQW GHV EHVRLQV GH JUDQGH ULJLGLWp HW G
&HWWH JDPPH GH SURGXLW DSSRUWH XQH VRXS
wWuqV LPSRUWDQWH HW XQH ¢DELOLWp H[FHSWLR
/H IJXLGDJH HVW DVVXUp SDU UDLOV SULVPDWLTX
6/7/ DYHF GHV SDWLQV IRUWHV FKDUJHYV

MODULES LINEAIRE
1RWUH JDPPH GH SURGXLWY VH GpFOLQH HQ GHX]

t /HV PRGXOHV OLQpDLUHV DYHF XQ HQWUDVQHP
GHV PRXYHPHQWY VLOHQFLHX[ DYHF XQH SUpFLVI

¥ /HV PRGXOHYV OLQpDLUHV DYHF IHQWRXDY QUHHP\H @&
FRXUDQWHY GH OLQGXVWULH DYHF XQH SUpFLVLH
GHV FRXUVHV WUqV LPSRUWDQWH MXVTXTj FLQT Pq

8Q YDVWH FKRL[ GH SURGXLW VISORRDOWH\R @ HHWR 1OJQ
GIXWLOLVDWLRQ HQ WHUPH GH FKDUJH GH YLWHVVH
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PALIERS ALUMINUM AVEC 4 DOUILLES A BILLES - ALUMINUM LINEAR TABLE HOUSING

Type SMLS
A e 5 e o
i . l
i e |
7N { L -
yl | Lj_—L___::Z@

ORGgOH IHUPp

Poids
Dimensions - Dimensions - mm Sans douilles
Référence Weight
Type without_ ball
A M E S U T h H bushing
g
SMLS 8- 8 16 65 55 32 0 4.3 11 115 23
SMLS 12 - 12 22 85 73 42 0 5.3 13 16 32
SMLS 16 - 16 26 88 54 0 5.3 13 18 36
SMLS 20 - 32 115 72 0 6.8 18 23 46
SMLS 25 - 25 88 0 9 22 28 56
SMLS 30 - 47 158 96 0 26 32 64
SMLS 40 - 62 122 0 135 34
I
Type de douilles a billes
Version standard - Standard type Version de précision - Precision type
LME Cage résine Resin cage KBG Cage résine Resin cage
LMEA Cage acier Steel cage KB Cage acier Steel cage
LMES Inox cage résine Stainless steel resin cage KBSG Inox cage résine Stainless steel resin cage
SBE Auto-alignante Self-aligning TK Auto-alignante Self-aligning
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SUPPORTS D’EXTREMITES EN ALUMINIUM - ALUMINUM SHAFTS END SUPPORT

Type KTA
A
; N .
B ad
T T 11‘ ] i | !
e T :
IEI H ‘ + | ‘__ e
e D .
L1 L | | |
e | |o

Référence Poids - Weigt

Type 9
A H E \

KTA 8 8 65 23 32 125 5.5 12 52

KTA 12 12 85 32 42 18 6.6 14

KTA 16 16 36 54 18 82

KTA 20 46 72 25

KTA 25 25 56 88 13.5 25 132
KTA 30 64 96 35 13.5 25

KTA 40 122 44 17.5

TURXV GH ¢([DWLRQ VXL Y DNMpWwhtihglbolts according to DIN912-8.8.
Support d’arbre pour plateau SMLS / 6KDIW HQG VXSSRUW IRU 60/6 WDEOH
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PALIERS ALUMINUM AVEC 4 DOUILLES A BILLES - OPEN ALUMINUM LINEAR TABLE HOUSING

Type FSKBO
A _— R _ P s — o
: “| = o
W o £ o "J'L||'P|—f;__;—_+
1 st Fu —‘:__:—_:—:_:ai_
Ll

ORGgOH RXYHUW

: : : : Poids
Dimensions - Dimensions - mm Sans douilles
Référence Weight
Type without_ ball
A M E S U T h H s1 bushing
g
FSKBO 12 - 12 22 85 73 42 0 53 13 18 7
FSKBO 16 - 16 26 88 54 0 5.3 13 22 35 9.4
FSKBO 20 - 32 115 72 0 6.8 18 25 42
FSKBO 25 - 25 88 0 9 22 51 12.9
FSKBO 30 - 47 158 96 0 26 35 13.9
FSKBO 40 - 62 122 0 13.5 34 45 7 18.2
I
Type de douilles a billes
Version standard - Standard type Version de précision - Precision type
LME Cage résine Resin cage KBG Cage résine Resin cage
LMEA Cage acier Steel cage KB Cage acier Steel cage
LMES Inox cage résine Stainless steel resin cage KBSG Inox cage résine Stainless steel resin cage
SBE Auto-alighante Self-aligning TK Auto-alignante Self-aligning

6XSSRUW GY{DUEUH )761 * SDJH
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TABLE LINEAIRE - LINEAR TABLE

4xD2 (Lamé coté opposé) Type SMLS-VP
T

| 4xD1 Lamé
. i .

Hi
1K et

} l-, ! Livré avec 4 vis CHC T
1 : : (+ 4 écrous a retirer au montage)

B Fx2 A course =10mm B H2
H1
N T
.
R N 7DEOH OLQp
N 1 A E SRXU YpULQ SQHX
/0 &

iGN\
N2 I
4x@D surAE

Dimensions - Dimensions - mm
Référence Vérins

"Lk 4 oo oo e e Le e
SMLS16-VP25 16 18 9 0 5 | 38 36 | 88 | 22 | 82 0 ,62 '
SMLS20-VP32 65| 11 | 0O |325| 15 | 48 | 25 | 46 | 115 0 | ,62 ‘
SMLS25-VP40 25 25 6513 |0 38 | 15 | 58 56 35 |132| 0 [ ,62
SMLS30-VP50 25 | 85|13 |0 |465| 16 | 67 | 35 | 64 | 158 0 [ ,62 ‘
SMLS40-VP63 85| 17 |0 |565| 16 | 84 | 44 45 0 [ ,62

Exemple de désignation: SMLS 16 - VP -LME - WV - 145

Type de table J |— Longueur de course

Table type Stroke lenght

Type d'arbre de précision
Shaft type
(W, WV, WRA, WRB, WH)

Type de douilles a billes

Version standard - Standard type

LME Cage résine Resin cage

LMEA Cage acier Steel cage

LMES Inox cage résine  Stainless steel resin cage
SBE Auto-alignante Self-aligning

Version de précision - Precision type

KBG Cage résine Resin cage

KB Cage acier Steel cage

KBSG Inox cage résine Stainless steel resin cage
TK Auto-alignante Self-aligning
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TABLE LINEAIRE - LINEAR TABLE

Type SMLS-TR

7TDEOH OLQ pDttathéméniy H F

4x@D2 (lamé coté opposé)

B 4x@D1 (lamé)
i
K4
C ——
= od
, 1 k=1
= |
B L = Course utile + A+ 20 B

SDU YLV WUDSBS$RWGEDRX L

H H3

: H2
H1

S

Référence

Dimensions - Dimensions - mm Vis

Trapézoidale

Type [} Steel

SMLS16-TR143 16 18 17 6 9 0 38 375 | 36 11 88 82 75 "
SMLS20-TR184 19 8 11 0 48 25 46 46 15 115 75 t
SMLS25-TR184 25 25 19 8 13 |0 58 56 56 15 132 75 b
SMLS30-TR204 25 19 13 | 0 67 35 64 64 15 158 75 tx
SMLS40-TR245 27 12 17 | 0 84 44 75 "
6XU GHPDQGH 75 SDV GH 75 SDV GH 75 SDV GH 75 SDV GH

Exemple de désignation: SMLS 16 - TR

Type de table 4,

Table type

TR : Vis trapézoidale acier
Steel trapezoidal spindle
TRI : Vis trapézoidale inox

Stainless steel trapezoidal

123 D-LME - WV - 145

L Longueur de course

Stroke lenght

Type d'arbre de précision
Shaft type
(W, WV, WRA, WRB, WH)

spindle
Type de douilles a billes
'LDPqWUH HW SDV-GH YLV Version standard - Standard type
Diameter and pitch LME  Cage résine Resin cage
of the spindle LMEA Cage acier Steel cage
LMES Inox cage résine  Stainless steel resin cage
D : pas a droite SBE  Auto-alignante Self-aligning
right hand Version de précision - Precision type
G : pas a gauche KBG  Cage résine Resin cage
left hand KB Cage acier Steel cage
KBSG Inox cage résine Stainless steel resin cage
TK Auto-alignante Self-aligning

FL
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4x@D2 (lamé coté opposé)

B 4x@D1 (lamé)
i

TABLE LINEAIRE - LINEAR TABLE

Type SMLS-VB

B [

T |
e —+ -1

Al N M| A

! ; :
e B ¢—+ *

B' L = Course utile + A+ 20

_|H _ IH3

7TDEOH OLQ pebDttathéménty H F
SDU YLV j ELOGFHFD\D URKX O

: H2
H1

S S S S S

Dimensions -

Dimensions - mm

» Vis
Ref_lc_aregce 5 a billes
P , A p1 [D2 | 6 | H [HL |H2 |H3 |1 | M [ N | Baliscrew
d'arbre

SMLS16-VB125 | 16 18|17 6 | 9 |0 | 5 | 38 375| 36 | 11 | 88 | 82 | 9%
SMLS20-VB165 19| 8 | 11| 0 |15 | 48 | 25 | 46 | 46 | 15 | 115 9%
SMLS25-VB165 | 25 25 | 19| 8 | 130 | 15 | 58 56 | 56 | 15 132 | 9%
SMLS30-VB205 25 | 19 130 | 16 |67 | 35 | 64 | 64 | 15 | 158 9%
SMLS40-VB255 27 | 12 |17 |0 | 16 | 84 | 44 9%

Exemple de désignation :

Type de table J

Table type

'LDPqWUH HW SDV G
Diameter and pitch
of the ballscrew

SMLS 16 - VB 1205

D-LME - WV - 145

D : pas a droite
right hand

G : pas a gauche
left hand

FL

L Longueur de course

Stroke lenght

Type d'arbre de précision
Shaft type
(W, WV, WRA, WRB, WH)

Type de douilles a billes

Version standard - Standard type

LME Cage résine Resin cage

LMEA Cage acier Steel cage

LMES Inox cage résine Stainless steel resin cage
SBE Auto-alignante Self-aligning

Version de précision - Precision type

KBG Cage résine Resin cage

KB Cage acier Steel cage

KBSG Inox cage résine Stainless steel resin cage
TK Auto-alignante Self-aligning
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TABLE LINEAIRE - LINEAR TABLE

LES TABLES LINEAIRES SLTL-G

Le guidage :

/IHV WDEOHV OLQpDLUHYV 6/7/ * VRQW XQH V
GDQV OD UpDOLVDWLRQ GH PRXYHPHQWYV O

/IHV WDEOHV OLQpDLUHYV 6/7/ * VRQW HQ DO

L‘entrainement :

/[ UHQWUDVQHPHQW GH OD WDEOH OLQpDLUH
GuUXQH YLV j ELOOHV URXOpH HQ SUpFLVLR(
BUpFLVLRQ — PP

'LVSRQLEOH HQ SDV GH HW PP

/IH JXLGDJH GH OD WDEOH HVW DVVXUp SDU GHV JXLGDJHV j UHFLUFXODWLRQ

La protection :

/UHQVHPEOH GH OD JDPPH 6/7/ * HVW GuRI¢(FH pTXLSp GH VRXIAHWV GH SURW

GH YLH PD[LPXP DX V\VWqPH

Charges SLTL15G-S SLTL15G-H SLTL20G-S SLTL20G-H SLTL25G-S SLTL25G-H

F1

F2

F3

3196

Charges SLTL15G-S SLTL15G-H

SLTL20G-S SLTL20G-H SLTL25G-S SLTL25G-H
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TABLE LINEAIRE - LINEAR TABLE

LT= L + Course + 2C1 + 2C + A+ 20 ( Sécurité ) + soufflets
[a1] i L CC N

" il

SO
TS/

Dimensions en mm

CEEEEEEN

Référence

SLTL15G 125 25 8 K K 55 55
SLTL20G 12 K K 55 55 71
SLTL25G 12 K K 55 55 85

Dimensions en mm

Référence
EEEE KRN

SLTL15G 6.5 25 0 0 5 25 5 5 16
SLTL20G 36 6.5 25 0 0 6 35 6 5
SLTL25G 6.5 0 0 6 6 5 25

Exemple de désignation: SLTL 15G-5-4000-S

Modele SLTL —, |— S : table standard

type SLTL Standard table
H : table forte charge
Dimension (15, 20 et 25) High load table
Dimension
Longueur de la table
3DV GH ObYLV Table lenght
(5 0u 10)

Pitch of the ballscrew

FL ZZZ AL LQGXMVWULH Y 183



GUIDAGE A GALETS OUT-LINE - OUT-LINE LINEAR GUIDANCE SYSTEM

SYSTEMES GD

/H VIVWgPH OLQpDLUH *' SHUPHW GH UpDOLVHU
OLQpDLUHV DYHF GHV VROXWLRQV GH PRQWDJH
HW WHFKQLTXHPHQW DYDQWDJHX]

/H JDOHW GH URXOHPHQW VXU OHV DUEUHV GH
HQ IRQFWLRQ GH OYDSSOLFDWLRQ FH TXL SHUI
GHV PRXYHPHQWY GRX[ HQ FDV GH YLWHVVH pO
RX XQH JUDQGH ULJLGLWp HQ FDV GH FKDUJH p

&HWWH VRXSOHVVH GTHPSORL HVW REWHQXH
GX VI\VWgPH XQLTXHPHQW SDU OH UpJODJH GH
8Q DXWUH DYDQWDJH GH FHV VA\VWqgqPHV HVW G¢€
SDUWLFXOLqQUHPHQW LQVHQVLEOH GHV FRPSRYV
HIWpULHXUV WHOV TXH SDUWLFXOHV PpWDOOL
TXL VIpYDFXHQW GXUDQW OH PRXYHPHQW

'H SOXV FHV VA\VWGPHV QH UHTXLqQUHQW DXFXQ
VRQW pTXLSpV GH JDOHWV LQWpJUDX[ DYHF pFl

Les principales caractéristiques sont :
/D SUpFLVLRQ GX SRVLWLRQQHPHQW
/D GXUpH GH YLH pOHYpH
8QH YLWHVVH pOHYpH
$EVHQFH GH EHVRLQ GH OXEUL,FDWLRQ
7UDYDLO HQ DPELDQFH GLI¢FLOH
,QWHUFKDQJHDELOLWp HW IDFLOLWpP GITLQVWDOODWLRQ

/H VIVWqPH OLQpDLUH *' HYW FRPSRVp GIXQ UDLO GH JXLGDJH HW GIXQ FKDL
+ /H UBVYW UpDOLVp DYHF XQ SUR¢Op HQ DOXPLQLXP DQRGLVp GDQV OHTXHO
FKURPpPV HW UHFWL¢pV HQ WROpPUDQFH K /D ORQJXHXU PD[LPXP GX UDLO pW
(Q VWDQGDUG OHV UDLOV GH JXLGDJH *' QH VRQW SDV SUp SHUopV

t /H FKDHYRWRQVWLWXp GTXQH SODWLQH HQ DOXPLQLXP DQRGLVp VXU ODTX
GHX[ HIFHQWULTXHV HW GHX[ FRQFHQWULTXHV

Composants Dimensions mm

Chariots
équipé Galets Al Bl

de galets
GD6 C6A 17C+17E 51 31 8 22 6 12
GD10 C10A RV22C+RV22E 83 41 31
GD10 C10B RV30C+RV30E 15 37
GD10 c10C RV38C+RV38E 98.5 44
GD20 C20A RV41C+RV41E 126 51
GD20 C20B RV58C+RV58E 142 25 61.5

GDX20 C20X RV58C+RV58E 195 66.5

184 FL ZZZ AL LQGXMVWULH Y




Charges et moments

GUIDAGE A GALETS OUT-LINE - OUT-LINE LINEAR GUIDANCE SYSTEM

Charges Limites Moments statiques
Nm P0|ds

GD6 C6A RPC17+RPE17 14 13
GD10 C10A RV22C+RV22E 812 44 89 58
GD10 C10B RV30C+RV30E 166 332 128
GD10 c10C RV38C+RV38E 184 368 142
GD20 C20A RV41C+RV41E 343 633 267
GD20 C20B RV58C+RV58E 499 872 349
GDX20 C20X RV58C+RV58E 635
Dimensionnel des rails de guidage
58 32
5 14
- - -J\ ~ — © C- ~
GD1I0  § = Bl 1= b i
- 30
5 36
64
5
20
- ®©
GD20 .
8 R
70
9%
130
65
i ~
©
(=] N -
GDX20 § -1+ — .
N .
125
145

FL
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GUIDAGE A GALETS OUT-LINE - OUT-LINE LINEAR GUIDANCE SYSTEM

SYSTEMES GS

1RXV DYRQV SUpYX DYHF OD JpQpUDWLRQ GHV V\VWQPHV *' OH EHVRLQ G{XC
GDQV FHUWDLQV FDV

8Q UDLO XQLTXH UpDOLVp GYfDSUqV OH PrPH FRQFHSW TXH OH V\VWqgPH *' 0O
DYHF OHV DUEUHV GH SUpFLVLRQ PRQWpPV YHUV OTH[WpULHXU 30DQ $ RX EL

/IHJUDQG DYDQWDJH HVW OD GLVWDQFH HQWUH OHV GHX[ UDLOV TXL SHXW (
OD SRVVLELOLWp GH GLVSRVHU GX GpJDJHPHQW OLEUH HQWUH OHV JOLVVLql

,O HVW WRXWHIRLY QpFHVVDLUH GH VIDVVXUHU GXUDQW OH PRQWDJH GX SD
GH JXLGDJH 3RXU FH IDLUH LO HVW LQGLVSHQVDEOH GIXWLOLVHU XQH HQW

/ID ORQJXHXU PD[LRI>@41d&6006 iR ¢, O

GS10 GS20
27

6.3

220

20.5

14.5
8
<[“
210
27
=
g

Plan B — = Y=xX =t o} — —
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LES GALETS - TRACK ROLLER

Type RV

*DOHWYV j GRXEOH UDQJ|

DYHF XQH EDJXH HWpUL
(IFHQWUBTJ XH
&RQFHQWHIL T XH

. . . . Charges Vitesse limite
Dimensions - Dimensions E - Max. speed
Référence N rpm
Type . . . .
Axial |Radial | Graisse | Huile
RV22C 28 3 | 55 4 55 | 26 6 | 145 | 22 3 292 292
RV22E 28 3 | 55 4 55 | 26 6 |145| 22 | 15 3 292 292
RV30E 69 2 25 6 33 8 | 18.1 4 387
RV30C 69 2 2.5 6 88 8 | 18.1 1.5 4 387
RV38E 145 3 |85 |25 8 42 223 | 38 5 552
RV38C 145 3 |85 | 25 8 42 223 | 38 2 5 552
RV41E 3 6 47 12 41 6 836
RV41E 3 6 47 12 41 2 6 836
RV58C 6 | 125 11 59 16 58 6
RV58E 6 | 125 11 59 16 58 | 2.5 6
di
! Types RPC et RPE
m ==
Fa(N)
—I>x @ =
W\///i o
- N
> e
*DOHWY j GRXEOH UDQJpHV C
A‘ B ‘SN P HQ DUF JRWKLTXH D
L ([FHQWUARIKH
&RQFHQW®R3A&L XH

Dimensions - Dimensions B(;Z?Crgl_gz d V;\t/le:;esgr:étg
Référence N rpm
s nonDEnnnnoRDEEEE
Fa Fr Grease (o]]
17C 15 2 8 15| 25 | 45 | 185 4 17 6
17E 15 2 8 15 | 25 | 45 | 185 | 4 17 6
RPC17 15 15 15 5 55 23 5 17 25 6
RPE17 15 1.5 1.5 5 55 | 23 5 17 25 6
RPC24 42 2 6 29 8 24 6
RPE24 42 2 6 29 8 24 6
RPC35 321159 2 44 35
RPE35 32 159 2 44 35
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- nn0n0n0n0n0n0n0n0n0n0n0n0n0n0n0n0n|
GUIDAGE A GALETS IN-LINE - IN-LINE LINEAR GUIDANCE SYSTEM

RAIL DE GUIDAGE IL

CHARIOT DE GUIDAGE IL

/H VIVWqPH DLRIpDHUWH VpULH GIDYDQWDJHV ¢
OH GRPDLQH GX GpSODFHPHQW OLQpDLUH 6HV
OHV PDWpULDX[ XWLOLVpV HW VD VLPSOLFLWp |
GDQV GH QRPEUHXVHY DSSOLFDWLRQV GH WUD!
RX YHUWLFDOHYV

/IH VA\VWgPH VH EDVH VXU OH SULQFLSH GX FRXC
VXU OH UDLO JUKFH DX FKDULRW ,/ DYHF OHYV
HW SHXW GXUHU ORQJWHPSYV PrPH GDQV GHYV DI

/H UDLO HVW FRPSRVp GTXQ SUR{;O HQ DOXPLQI
SDU HIWUXVLRQ VXU OHTXHO VRQW LQVpUpV GF
WUHPSpV HW FKURPpV HQ WROpUDQFH K

/IH FKDULRW HVW UpDOLVp OXL DXVVL HQ DOXPL
GHV JDOHWV TXL VRQW ¢[pV GLUHFWHPHQW VXL

/JHV JDOHWV TXL VRQW HPSOR\pV GDQV OH V\VW
HQ DFLHU SRXU URXOHPHQW HW RQW XQH EDJX
/HV D[HV GHV JDOHWVY VRQW FRQFHQWULTXHV H
GH PDQLQUH j UpJOHU OD SUpFKDUJH GX V\VWql
GX FOLHQW

/ID ORQJXHXU PD[LPXP GHV V\VWgPHV |,/ HVW Gt
9RXV WURXYHUH] VXU OD SDJH FL DSUqV OH GL
HW GHV FKDULRWYV

Référence

/IHV JDOHWV GX W\SH 53& FRQFHQWU chariots Galets

HW 53( H[FHQWULTXH TXL VRQW HQ :
VRQW XWLOLVpPV j OTLQWpPULHXU GHYV c32 53( 53&

9LWHVVH GH FRXOLVVHPHQW

MXVTX ca2 53( 53&

C65 53( 53&
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GUIDAGE A GALETS IN-LINE - IN-LINE LINEAR GUIDANCE SYSTEM

IL32

IL42

IL65




MODULES LINEAIRES A GALETS - DRIVEN TRACK ROLLER GUIDANCE SYSTEMS

$X FRXUV GH FHV GHUQLQUHV DQQpHV OHV HQV
HX UHFRXUV j OUDXWRPDWLVDWLRQ GX SURFHV
GH SURGXFWLRQ /HV JOLVGOLMURQM] BRQY® ) X\QH
VROXWLRQ ¢(DEOH HW pFRQRPLTXH GDQV OD Up
OLQpDLUHV VLPSOHV RX FRQWU{OpV

/HV JOLVVLqUHV jGRRMARRIQWDWWIDROQ VpHY DX PR\F
GH OubVVHPEODJH GH FRPSRVDQWY VWDQGDUG

Les tétes :

'"HX] WrWHV GuH[WUpPLWp HQ DOXPLQLXP DQRG
HW XQH WrWH FRQGXLWH pTXLSpH GuXQ V\VWQqP
VRXV WHQVLRQ GH OD FRXUURLH

Le corps du module :

/H FRUSV GX PRGXOH HVW FRPSRVp GuXQ SUR{O HQ DOXPLQLXP DQRGLVp DY
GH PDQLQUH j DFFHSWHU GuULPSRUWDQWYV HIIRUWY GH AH[LRQ HW GH WRUVLR
ORQJXHXUV GH PP YRLU VXSpULHXUHY DYHF XQ DERXWDJH

Un chariot :
8Q FKDULRW HQ DOXPLQLXP DQRGLVp GRWp GH JDOHWYV j ELOOHY H[FHQWULT

Une courroie :

8QH FRXUURLH GX W\SH $7 DX SDV GH PP 7\SH $7 DX SDV GH PP SRXU OHV
UHQIRUFpH DYHF GHVY WRURQV HQ DFLHU

/ID PRGXODULWpPp GHVY FRPSRVDQWYV SHUPHW XQH SHUVRQQDOLVDWLRQ VXSSO|

RX OH W\SH GH PRWRULVDWLRQ DSSOLFDEOH HQ IRQFWLRQ GH OD YLWHVVH
GHVY PRXYHPHQWYV

9RXV GHFRXYULUH] GDQV OHV SDJHV VXLYDQWHY OuGBHWHPEOH GH QRWUH JD

1RWUH VHUYLFH WHFKQLTXH UHVWH j YRWUH GLVSRVLWLRQ SRXU WRXW UHQ"

Exemple de désignation: GD 10/2 BM + 2500

Désignation du module —,

Longueur du rail

Linear modul type Lenght of the rail
Diametre des arbres Type de chariot
Shaft diameter ype de chario
Block type

Nombre de chariots
(la distance entre les chariots est
a préciser lors de la commande)
Number of block
(indicate the distance between
the carriages when ordering)




MODULES LINEAIRES A GALETS - DRIVEN TRACK ROLLER GUIDANCE SYSTEMS




MODULES LINEAIRES A GALETS - DRIVEN TRACK ROLLER GUIDANCE SYSTEMS




MODULES LINEAIRES A GALETS - DRIVEN TRACK ROLLER GUIDANCE SYSTEMS

x'0/7 YXH GH F{Wp

' 0/7 YXH GH F{Wp




R —————————————————
MODULES LINEAIRES - LINEAR MODULES

TLM-R 6 XU JXLGDJHV j JDOHWYV DYHF HOWUDVQHPHQW SDU FRXUURLH
TLM-G 6 XU JXLGDJHV j ELOOHYVY DYHF HQWUDVQHPHQW SDU FRXUURLH
TLM-V 6 XU JXLGDJHV j ELOOHY DYHF HQWUDVQHPHQW SDU YLV j ELOOHV

Description des modules linéaires TLM

/JHV PRGXOHV OLQpDLUHV 7/0 VRQW GHYV
GH GpPSODFHPHQW TXL VRQW HPSOR\pV
Re XQ QLYHDX GH SUpPFLVLRQ GH YLWH\
VRQW GHPDQGpV

/IHV PRGXOHYVY OLQpDLUHYV 7/0 VRQW GHV
PRGXODLUHV TXL SHXYHQW VuDGDSWHU
VSpFL{¢TXHV GX FOLHQW

Les principales parties qui composent le guidage sont :

/H SUR¢;O DXWR SRUWDQW

&UHVW XQ H[WUXGp SDUWLFXOLHU HQ DOOLDJH GUDOXPLQLXP FRQO0X VSpFLD(
GX JXLGDJH OLQpDLUH

$XWUH FDUDFWpULVWLTXH LPSRUWDQWH VRQ SUR¢O SDUWLFXOLHU GRQQH X
HW j OD WRUVLRQ GH OpH[WUXGp 1RXV DYRQV UpDOLVp HQ RXWUH GHV FDQD

Le chariot mobile :

,O HVW FRQVWLWXp GuXQ EORF GuDOXPLQLXP GLPHQVLRQQp VHORQ OH W\SH
HVW FUHXVpH SRXU SHUPHWWUH OH PRQWDJH GHVY JDOHWY HQ DUF JRWKLTXt
j UHFLUFXODWLRQ GH ELOOHV 7/0 * RX GHV YLV j ELOOHV 7/0 9

La courroie :
/IHV PRGXOHV OLQpDLUHYV 7/0 5 HW 7/0 * VRQW GpSODFpV SDU GHV FRXUURLHYV
DYHF GHV WRURQV HQ DFLHU TXL GRQQHQW GHVY SUHVWDWLRQV pOHYpHV HW
3DV GUDOORQJHPHQW
9LWHVVH pOHYpH
8VXUH WUQqV UpGXLWH
6LOHQFH
*DUDQWLH GH SRVLWLRQQHPHQW
5HQGHPHQW pOHYp
/ID YLV j ELOOHYV

/JHV PRGXOHV OLQpDLUHV 7/0 9 VRQW HQWUDVQpPVY SDU YLV j ELOOHYV WUHPSpt
GH — SRXU PP GH FRXUVH

Le systéme de guidage :
/HV PRGXOHV 7/0 SHXYHQW rWUH IRXUQLY GDQV OD YHUVLRQ DYHF JDOHWV H
j ELOOHV RX XQH YLV j ELOOHV PRQWpPH VXU JXLGDJH HW FH HQ IRQFWLRQ G

Les corps de téte :
/IHV PRGXOHV 7/0 5 HW 7/0 * VRQW PXQLV GuXQH WrWH PRWULFH GuRe SDUW (
/IH PRGXOH 7/0 9 HVW PXQL GH GHX[ HIWUpPLWpV pTXLSpHVY SRXU UHFHYRLU C

Exemple de désignation: TLM 65R -2 - C2500

Désignation du module —, L Course

Linear modul type Stroke

Nombre de chariots (la distance entre les chariots
est a préciser lors de la commande)
Number of block (indicate the distance between
the carriages when ordering)

9RXV WURXYHUH] GDQV OHV WDEOHDX[ FL DSUqV OHV GRQQpHV WHFKQLTXHV GHV
FRQVHLOOpPHV SRXU OD VpULH 7/0 9RXV UHWURXYHUH] OpPHQVHPEOH GHV SOL
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MODULES LINEAIRES - LINEAR MODULES
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MODULES LINEAIRES - LINEAR MODULES

DYHF HOWUDVQHPHQW SDU FRXUURLH VXU JXLGDJH j JDOHWYV

Types TLM 65 G
DYHF HQWUDVQHPHQW SDU FRXUURLH VXU JXLGDJH j ELOOHYV
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MODULES LINEAIRES - LINEAR MODULES

DYHF HOWUDVQHPHQW SDU YLV j ELOOHV VXU JXLGEL
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MODULES LINEAIRES - LINEAR MODULES

DYHF HOWUDVQHPHQW SDU FRXUURLH VXU JXLGDJH j JDOHWYV

Types TLM 80 G
DYHF HQWUDVQHPHQW SDU FRXUURLH VXU JXLGDJH j ELOOHYV
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MODULES LINEAIRES - LINEAR MODULES

DYHF HOWUDVQHPHQW SDU YLV j ELOOHV VXU JXLGEL
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MODULES LINEAIRES - LINEAR MODULES

DYHF HOWUDVQHPHQW SDU FRXUURLH VXU JXLGDJH j ELOOHYV
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MODULES LINEAIRES - LINEAR MODULES

DYHF HOWUDVQHPHQW SDU YLV j ELOOHYV VXU JXLGEL







